SAMOCHODOWY SYSTEM ALARMOWY Z
POZYCIJONAOWANIEM
GPS/GSM
CARFINDER

Urzadzenie stuzy do pozycjonowania samochodéw lub innych srodkéw transportu
poruszajacych sie w zasiegu dziatania sieci telefonow komérkowych GSM. Odbiornik
systemu satelitarnego GPS oblicza swa pozycje na podstawie sygnatéw odebranych z
satelitow i za posrednictwem telefonu komorkowego przekazuje je do czesci
stacjonarnej , potaczonej z komputerem i mapa cyfrowa kraju lub Europy .

System CARFINDER sklada sie z urzadzenia przewoznego na stale zainstalowanego w
Twoim samochodzie i czesci stacjonarnej polaczonej z przewodowa linia telefoniczng i
komputerem, z zainstalowanym programem mapowym stuzacym do precyzyjnego
okreslenia pozycji pojazdu (opcja)

Oprocz czesci stacjonarnej potaczonej z komputerem mozliwa jest wspétpraca
urzadzenia CARFINDER z dowolnym telefonem komoérkowym lub stacjonarnym , ktérego
numer zapisany jest w pamieci systemu (opcja)

W najprostszej konfiguracji otrzymujemy zgtoszenia alarmowe lub/i pozycje pojazdu
wprost na telefon komérkowy w postaci komunikatu SMS.

Podstawowe cechy systemu pozycjonowania Carfinder

— okreslanie aktualnej pozycji — miejsca postoju lub trasy przejazdu poszukiwanego
pojazdu

- pomiar aktualnej predkosci pojazdu oraz odtworzenie ostatniego fragmentu przebytej
trasy lub miejsc postoju

- podstuch wnetrza samochodu w trakcie trwania potaczenia telefonicznego
- wysylanie informacji alarmowych SMS

- alarmy o wiamaniu, przekroczeniu predkosci , przekroczeniu zadanego obszaru



- zdalne wykonywanie okreslonych czynnosci np. unieruchomienie silnika lub
wilaczenie dodatkowych urzadzen

- wspolpraca z telefonem NOKIA 5110 ,3310 lub podobnymi

- wspolpraca z dowolnym alarmem samochodowym lub mozliwos$¢ podtaczenia
dodatkowych czujnikéw np. stluczenia szyby lub otwarcia drzwi , kazdorazowo po
aktywacji takiego alarmu telefon komérkowy zainstalowany w samochodzie
wykonuje potaczenie pod wpisany numer telefonu (komérkowego , lub
stacjonarnego)

— sterowanie funkcjami alarmowymi wprost z klawiatury telefonu , lub komunikatami
SMS

Ogolne zalecenia instalacyjne.

Urzgdzenie montujemy w dowolnym , suchym , nienarazonym na dziatanie wysokich
temperatur , oraz nadmiernych wibracji miejscu samochodu.

Zalecane jest podtaczanie do instalacji elektrycznej jak najblizej zaciskédw akumulatora
tak by wyeliminowa¢ nadmierne spadki napiecia na dodatkowych odbiornikach instalacji.
Antene GPS montujemy w zaleznosci od jej typu i obudowy na zewnatrz lub pod
przednig lub tylng szybg , w taki sposdb by zapewnic jej mozliwie najlepsze warunki
odbioru .

Telefon komdérkowy mocujemy w miejscu zapewniajacym mozliwie najlepszy poziom
sygnatu chyba , ze stosujemy zewnetrzng antene GSM .

Generalnie wszystkie elementy systemu muszg by¢ zamocowane w sposéb pewny ,
uniemozliwiajacy przemieszczanie w czasie jazdy , wyrwanie lub naprezenie przewodow ,
odpadniecie anteny , zalanie lub przegrzanie np. w wyniku nagrzania od silnika ( montaz
w komorze silnika jest niedozwolony).

Pierwsza konfiguracja urzadzenia

Kupiony przez Panstwa modut jest skonfigurowany do wykonywania podstawowych fukcji
, oraz ma wpisany na state numer telefonu pod , ktory ma wysyta¢ komunikaty
alarmowe.

Dodatkowa konfiguracje , lub zmiany umozliwia firmowe oprogramowanie PC-SET.
Umozliwia ono dowolng edycje tresci komunikatéw alarmowych np. drzwi , okno, szyba
itp.

Ponadto mozliwa jest modyfikacja profili alarmowych np.

po zaaktywowaniu wejscia alarmowego 3 otrzymamy tekst: ,ingerencja strefa22,
pozycja czas”
a po zaaktywowaniu wejscia 2 otrzymamy : , wejscie2 , czas , stan wyjs¢”

Wspolpraca z samochodowym systemem alarmowym.

Urzadzenie posiada dostepne 4 cyfrowe wejscia alarmowe, 1 wyjscie
sterujgce(opcjonalnie 4) , 2 wejscia analogowe 0- 5V do pomiaréw dowolnych napiec lub
odpowiednio przeksztatconych innych wielkosci , temperatura , wilgotnos$¢ , poziom
paliwa , srednie lub chwilowe zuzycie paliwa , przekroczenie ustalonej predkosci .
Wejscia alarmowe dopuszczajg doprowadzenie dodatnich , statych napie¢ z zakresu 9-
20V .



System wykrywa wystgpienie i utrzymanie napiecia przez czas ok. 2s , powoduje to
wystanie pod zapisany w pamieci urzgdzenia numer telefonu , SMS-a o tresci ALARM 1...4
w zaleznosci od wejscia alarmu . Mozliwe jest przypisanie ( na etapie programowania)
dodatkowych komentarzy np. ALARM 3 = DRZWTI itp.

Obstuga wejs¢ alarmowych mozliwa jest jedynie po UZBROJENIU alarmu.

Funkcje tq petni wejscie 4 , do ktérego nalezy podac statycznie napiecie na ok 2-3 s .
Stan uzbrojenia sygnalizuje srodkowa dioda : czerwony =UZBROJONY , zielony =
NIEUZBROJONY , brak swiecenia = brak komunikacji z telefonem , lub uszkodzony
telefon.

Dodatkowo kazdy zanik napiecia zasilania ( odtgczenie akumulatora lub jego
roztadowanie)

sygnalizowane jest SMS-em o tresci : ,, Zanik Us” .

Wspolpraca z mapa cyfrowaq

System umozliwia korzystanie z dowolnej mapy cyfrowej .

Optymalny do wspodtpracy jest Atlas Samochodowy Europy MICROSOFT AUTOROUTE , do
ktérego mozna z klawiatury wprowadzi¢ dane o pozycji odczytane bezposrednio z SMS-
a telefonu .

Dodatkowo oferujemy program ufatwiajacy tq operacje .Przy czestym monitorowaniu
wiekszej liczby pojazdéw zalecane jest korzystanie z firmowego programu
wspotpracujgcego z w.w. mapq i telefonem NOKIA 5110 dotgczonym do portu RS
komputera .

W tej konfiguracji wysyfanie i odbidér komunikatow SMS wykonywane jest automatycznie
przez program , a obstuga ogranicza sie do utworzenia bazy danych o pojazdach i
okresowym lub automatycznym weryfikowaniu pozycji samochodéw.

Wspoélpraca z telefonem komorkowym

Urzadzenie Carfinder przystosowane jest do wspotpracy z telefonem NOKIA 5110,

Inne typy telefondw wymagajg zmiany oprogramowania .

Przed podtaczeniem telefonu nalezy ustawic¢ PIN karty na : 1111 , umozliwi to
automatyczne wtaczenie telefonu przez urzadzenie CARFIDER w wypadku np. catkowitego
roztadowania akumulatora po dtugim nieuzywaniu , lub odtgczeniu od zasilania
samochodowego.

Programowanie kodu PIN umozliwia oprogramowanie konfiguracyjne .

Dodatkowo nalezy catkowicie oprézni¢ skrzynke wiadomosci odebranych i wystanych ,
oraz sprawdzi¢ czy jest prawidtowo wpisany numer centrum SMS wtasciwego dla sieci , w
ktorej pracuje telefon.

Tak skonfigurowany , wiaczony lub wytgczony telefon podtaczamy do przewodu GSM .
Prawidtowg reakcjg jest zatqczenie telefonu, automatyczne wpisanie kodu PIN , oraz
potwierdzenie transmisji z telefonem diodg GSM na zielono lub czerwona w zaleznosci od
stanu uzbrojenia systemu.

Dodatkowo mozna zablokowac¢ klawiature telefonu przed przypadkowym nacisnieciem
klawiszami MENU , * .

Brak $wiecenia wskazuje na uszkodzony telefon , uszkodzong wtyczke lub przewdd .
Akumulator telefonu jest automatycznie dotadowywany z zasilania samochodowego i
utrzymywany w stanie gotowosci do pracy przez caty czas gdy urzadzenie zainstalowane
jest w samochodzie.



Zasilanie systemu

Urzadzenie Carfinder wspotpracuje z kazdg instalacjg 12V samochodu z minusem na
masie.

Po podtaczeniu urzadzenia do instalacji samochodu zapala sie dioda zasilania .
Rozbudowany algorytm ekonomicznego zuzycia energii zapobiega roztadowaniu
akumulatora samochodu w czasie dtugotrwatego postoju.

W trakcie pracy silnika system pobiera maksymalny prad i pracuje bez przerw utrzymujac
stale wigczony tryb nawigacji .

Po zatrzymaniu silnika urzadzenie przechodzi w tryb , oszczedny” wytaczajac ciagty tryb
nawigacji .

W tym stanie pobierany jest minimalny prad z akumulatora gtéwnego , jednak system
reaguje na komendy SMS odbierane z telefonu i obstuguje alarmy wysyfajac w razie
potrzeby SMS alarmowy .

W tym stanie system co ok. 1 godz. wiacza na ok 5 min. nawigacje w celu ew.
aktualizacji potozenia .

Wystana komenda ,, GPS ,, spowoduje odestanie tzw. pustego SMS-a z informacjg o
braku nawigacji czyli: ostatnio zapamietang pozycjq, ostatnim czasem , brakiem
nawigacji - NAV... , brakiem satelitdéw SAT..., brakiem odczytu predkosci ... km/h .
Po tym komunikacie na 5 min. zostaje wigqczony GPS i po zaktualizowaniu danych
zostaje wystany petny komunikat ze skorygowang pozycja , predkoscig , danymi o
poziomie sygnatu i iloSci odbieranych satelitow.

W czasie diugich okresow postoju napiecie w instalacji samochodu lub przy mocno
zuzytym akumulatorze moze spas¢ ponizej ok. 11 V , w poblizu tej granicy system
catkowicie przestaje pobiera¢ prad z akumulatora samochodu przetgczajac sie na
awaryjne witasne zasilanie .

W stanie czuwania awaryjnego system obstuguje wejscia i wyjscia alarmowe oraz
reaguje na komendy SMS . Pojemnos$¢ akumulatoréw awaryjnych wystarcza na ok 30
godzin czuwania ( bez odpytywania i wykonywania komend sterujacych) .
Oprogramowanie urzadzenia Carfinder dynamicznie dostosowuje sie do zmian napiecia
zasilania .

Algorytm adaptacyjny zapamietuje napiecie w czasie pracy alternatora i w czasie postoju
samochodu przez krotki czas , jak rédwniez analizuje proces dtugoterminowego spadku
napiecia dostosowujac tryb pracy i poboru energii tak by nigdy nie doprowadzi¢ do
nadmiernego roztadowania akumulatora uniemozliwiajagcego rozruch samochodu po
dtugim okresie postoju.

Pobory pradu:

Zasilanie gtowne - praca silnika 250-270 mA

Czuwanie na zasilaniu samochodowym 30-40 mA - okresowo 250mA co 1godz na 0,5-
5min

Czuwanie na zasilaniu awaryjnym 10-15 mA , wybudzanie tylko SMS-em

Sygnalizacja LED ZASILANIE

Pulsujacy czerwony -- ok. potowa pojemnosci zasilania awaryjnego
Ciggty czerwony -- zasilanie awaryjne pulsujacy zielony -- trwa tadowanie zasilania
awaryjnego

Ciggty zielony -- praca na zasilaniu gtdwnym przy pracujgacym silniku



Komendy sterujace (opis skrocony)

Polecenia informacyjne i sterujgce wysytamy z dowolnego telefonu komdérkowego ,
duzymi lub matymi literami z zachowaniem spacji wg. przyjetego formatu komunikacji.
Podstawowg komenda jest , GPS ,, , po wystaniu ktdrej system odpowiada ekranem
podstawowym :

SM com 01 -- nazwa systemu

DATA : dzien, miesigc , rok -- aktualna systemowa data

UTC : godz, min, sek -- czas uniwersalny podawany z systemu GPS
LAT: stopnie , minuty , sek, -- szerokos¢ geograficzna

LON : stopnie, min, sek -- dtugos¢ geograficzna

NAV ..... -- typ nawigacji

SAT ..... -- ilos¢ satelitdw w zasiegu systemu

...... km/h -- predkos$¢ pojazdu

komenda WEC okresla stany wejs¢ cyfrowych wg formatu:

We.C1= 0 /1 ( gdzie 0, 1 oznaczajg stan niski i wysoki na odpowiednim wejsciu)
We.C2

We.C3

We.C4

Komenda WYC okresla stan wyjs¢ cyfrowych urzadzenia wg. formatu:

Wy.C1=0/1 ( gdzie 0,1 oznacza odpowiednio przekaznik wytaczony lub wigczony)
Wy.C2
Wy.C3
Wy.C4

Komenda WEA okresla poziomy napie¢ na dwoch wejsciach analogowych zapisanych w
formacie hex

Np. WE.Al= OAEA
WE.A2= 0AOA

Oraz Us=0ADA jest to napiecie zasilania wg, formuty Us = warto$¢ dziesietna/37,585

V)

Komenda WY1 naprzemiennie wigcza/wytacza przekaznik 1 w odpowiedzi podajac jego
aktualny stan np.

Wysytamy ,, WY1, odpowiedz:
Wiaczylismy przekaznik Wy.C1=1

Wysytamy ,, WY1, odpowiedz:
Wiaczylismy przekaznik Wy.C1

Analogicznie sterujemy pozostatymi przekaznikami tzn. WY2, WY3, WY4



Pomiar czasu :

Wyzwalanie licznika czasu nastepuje przez podanie stanu wysokiego na

wejscie C3
SMS ,, POMIAR” generuje wystanie zawartosci licznika
SMS ,ZERUJ” zeruje poprzednig zawartos¢ licznika

Zanik stanu wysokiego na C3 powoduje zatrzymanie licznika czasu
Pojemnosc licznika wystarcza na ok. 7 lat

Opis wyjscia sterujacego DB25 , kabel sterujacy

7 - wejscie 1 fioletowy
20 - wejscie 2 Z0tty
8 - wejscie 3 zielony jezeli w stanie wysokim (+ 5-15V) to wiaczony
licznik czasu
21 - wejscie 4 niebieski uzbrajanie
9 - masa GND czarny zwarty z masg wejscé

24 - Vcc +5V ok. 100mA czerwony
1,14 wyjscia zwierne stykéw PK1 ( przekaznik wykonawczy) 250V, 1A
pomaranczowy / brazowy

PK1 PE2 PE3 PK4 GND GND

Wejscia cyfrowe dopuszczajg sterowanie napieciami 5-15V i sg izolowane optycznie od
catosci uktadu , dodatkowo mozna rozdzieli¢ izolowang mase wejsciowg w celu petnej
optoizolacji wejs¢.



Znaczenie diod LED

POWER : pulsuje na zielono - zasilanie gtdwne, fadowanie akumulatora
awaryjnego
ciagtly zielony - zasilanie gtéwne , akumulator awaryjny natadowany
ciqgty czerwony - zasilanie awaryjne witgczone

pulsujacy czerwony — pozostato ok. 50%zasialnia awaryjnego

GSM : ciagty zielony - prawidtowa transmisja z telefonem , alarm nieuzbrojony
ciqgty czerwony - prawidtowa transmisja z telefonem , alarm uzbrojony
brak swiecenia - niepodtaczony , lub uszkodzony telefon

GPS : zielony ciggty - GPS OK. nawigacja 2D
czerwony cigglty - GPS OK. brak nawigacji
nie swieci - GPS wytaczony

Net-Com
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